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Mobilny robot do rehabilitacji konczyn dolnych szt. 1

Lp. Opis Parametry oferowane (podac)
1. Producent
2. Nazwa-model/typ
3. Kraj pochodzenia
4. Rok produkcji 2023
Mobilny robot do rehabilitacji konczyn dolnych
Lp.
1. Robot umieszczony na podstawie jezdnej z blokadg kol, z uchwytem transportowym
2. Wysoko$¢ podstawy robota umozliwia wsunigcie jej pod standardowe t6zko szpitalne,  w celu
prowadzenia terapii 16zku pacjenta
3. Ramig robota siedmioosiowe - posiadajace 7 stopni swobody, odtwarzajace ruch terapeuty
4. Szybkoztacze umozliwiajagce mocowanie i demontaz akcesoriow, wyposazone W przyciski:
przycisk do mocowania akcesoriow, przycisk do demontazu akcesoriow oraz przycisk do wazenia
konczyny i rejestracji ruchu.
5. Kolorowa dioda LED na ramieniu robota sygnalizujaca gotowos$¢ do pracy, pierwszy ruch, pauze,
uzycie wylacznika bezpieczenstwa
6. Tryby pracy: biemy, czynno-bierny oraz czynny
7. Sterowanie poprzez ekran dzialajacy w trybie terapeuty oraz w trybie pacjenta, ekran mocowany
na ruchomym ramieniu, umozliwiajagcym skierowanie ekranu w strong¢ pacjenta.
8. Tryb pacjenta umozliwia pacjentowi §ledzenie przebiegu ¢wiczenia w trakcie terapii
9. Dzwickowa sygnalizacja poczatku i konca ruchu
10. Wizualizacja graficzna w czasie rzeczywistym ruchéw koncentrycznych i ekscentrycznych
11. Wizualizacja graficzna w czasie rzeczywistym sity w trybie czynnym
12. Mozliwos¢ ustawienia liczby powtoérzen, serii powtodrzen, predkosci ruchu, oporu w trybie
czynnym oraz czasu przerwy pomiedzy seriami
13. Mozliwo$¢ taczenia 4 rdznych rodzajow ruchu w ramach jednej sesji terapeutycznej
14. Funkcja asysty, pozwalajaca na ukonczenie ruchu pacjentowi  z pomocg robota, w sytuacji gdy
pacjent nie bedzie w stanie sam ukonczy¢ ruchu, wlaczana w razie potrzeby
15. Tworzenie indywidualnych kart pacjenta
16. Zapis kazdej sesji terapeutycznej, tworzenie historii przebiegu terapii dla kazdego pacjenta
17. Wylacznik dla pacjenta umozliwiajacy zatrzymanie oraz wznowienie terapii oraz wylgcznik
bezpieczenstwa na obudowie robota
18. Zabezpieczenie w przypadku niespodziewanego ruchu pacjenta — automatyczne zatrzymanie pracy
robota
19. Wyposazenie: mocowania umozliwiajace rehabilitacje konczyn dolnych w pozycji lezenia na
plecach, w pozycji lezenia na boku, w pozycji lezenia na brzuchu.
20. Zasilanie sieciowe 230 V i awaryjne — bateryjne
21, Wyréb medyczny




